Spécifications

Bras robotique Controleur
e Axes:6  Interface: Ethernet (TCP/IP) / RS232 / USB / GPIO
* Charge utile : 5 kg e Fieldbus: Modbus TCP / Modbus RTU / PROFINET 10 / EtherNet/IP
e Portee: 900 mm e Dimensions: 440 x 400 x 91.2 mm
e Vitesse:1m/s e Poids: 9 kg
e Repétabilité: £ 0.05 mm e (Classification: IP20
e Température de fonctionnement : 0-45°C « Entrées/sorties: 16 ports, 24V / Max. 2 A
e Poids:22.5kg e Alimentation: 100~240 VAC

e Position de montage : Sol, Plafond, Murs
e (lassification : IP66 et NSF Food Zone
e Configure avec 2 Entrées/ 2 Sorties digitales sur la bride

Mouvement par axe (Rayon de travail / Vitesse)
e Axe1:4360°/120°/s
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e Axe 4:+360°/225°/s C '
e Axe 5:+155°/225°/s §
e Axe 6 +360°/225%/s oo"‘;
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